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Drehstrom-Asynchronmotoren
Drehstrom-Positionierantriebe
Digitale Frequenzumrichter
Digitale Servo-Umrichter
Drehfeldmagnete
Drehmomentsteller
Bremsmotoren / posistop-Motoren
Drehstrom-Servomotoren
Servoverstarker

Digitales Positionier-Servosystem
Digitales Kompakt-Servosystem
Digital Servosystem
Gleichstrommotoren
Gleichspannungs-Drehzahlgeber
Getriebemotoren
Planetengetriebe /-kegelradgetriebe
Kegelradgetriebe
Stirnradgetriebe-Motoren

0,09 -22 kW

0,03 - 7,0kW, auch mit Geber, Bremse und Fremdllfter
0,25 - 7,5 kW, fur Asynchronmotoren

0,75 - 22,0 kW, fur Asynchron- und Servomotoren

0,3 - 23,0(45,0) Nm, auch mit Bremse und FremdIGfter
einphasig, fiir Drehfeldmagnete

0,09 -40kW /0,01 -1,5kW

Stillstandsmoment 0,04 - 48,0 Nm, auch mit Bremse und Fremdllfter
19°, BHE-Bauweise 1,5 - 12 A/ 19", 3HE-Bauweise bis 10 A
2-20A 1,4-13,8 kWA

2-8BA,14-55kVA

24 A,08-16KkVA

0,04 - 1,5 kW, auch mit Bremse, Drehzahlgeber

mit Drehstrom-Asynchron-, Brems- und Gleichstrommotoren 1,5 - 280 Nm
mit Drehstrom-Servomotoren & - 900 Nm
10 - 400 MNm

EH"'";" ““Buln -Range of products

Three-phase asynchronous motors
Three-phase positioning drives
Digital frequency inverters
Digital servo inverters

Torgue motors

Torque adjusters

Brake motors / posistop-motors
Three-phase servo motors
Servo-amplifiers

Digital positioning servo system
Digital compact servo system
Digital servo system

D.C. motors

D.C. voltage tachogenerators
Geared motors

Planetary gears / -spiral bevel gears
Spiral bevel gears
Spur-gear motors

0,09 -22KkW

0,03 - 7,0 kW, also available with encoder, brake and external fan
0,25 - 7,5 kW, for asynchronous motors

0,75 - 22,0 kW, for asynchronous and servo motors

0,3 - 23,0(45,0) Nm, also available with brake and external fan
monophase, for torque motors

0,09-40kW/0,01-15kW

standstill torque 0,04 - 48,0 Nm, alsc available with brake and external fan
19", height 6HE 1,5 - 12 A /19", height 3HE o 10 A

2-20 A, 1,4- 13,8 KVA

2-8A,14-55kVA

24 A,08-16KkVA

0,04 - 1,5 kW, also available with brake, tachogenerator

with three-phase asynchronous motors, brake motors and D.C. motors
1.5 - 280 Nm

with three-phase servo motors 6 - 800 Nm

10 - 400 Nm

E[“HE" K“B“ln - Programme de fabrication

Moteurs triphasés asynchrones
Entrainements triphasés de
positionnement

Convertisseurs de frequence digital
Convertisseurs servo digital
Electro-aimants & champ tournant
Régulateurs de couple
Moteurs-frein / Moteurs-posistop
Servo-moteurs triphases
Servo-amplificateurs

Systéme servo digital de
positionnement

Systéme servo digital compact
Systéme servo digital

Moteurs a courant continu
Dynamos tachymétriques a tension
continue

Moto-réducteurs

Réducteurs planétaires / a renvoi
d'angle

Réducteurs a renvoi d'angle
Moto-reducteurs a engrenage droit

0.09-22 KW
0,03 - 7,0 kW, aussi avec capteur incrémental, frein et ventilation forcée

0,25 - 7,5 kKW, pour asynchrones moteurs

0,75 - 22,0 kW, pour asynchrones et servo-moteurs

0,3 - 23,0(45,0) Nm, aussi avec frein et ventilation forcée
monophase, pour des électro-aimants a champ tournant
009-40kW/0,01-15kW

couple a l'arrét 0,04 - 48,0 Nm, aussi avec frein et ventilation forcée
19", hauteur BHE 1,5 - 12 A/ 19", hauteur 3HE a 10 A

2-20A, 1,4- 13,8 kWA

2-8A,14-55KkVA
24 A, 08-16 kWA
0,04 - 1,5 kW, aussi avec frein, dynamo tachymétrique

avec moteurs triphasés asynchrones, moteurs-frein et moteurs a C.C.
1,5 - 280 Nm
avec servo-moteurs triphasés 6 - 300 Nm

10 - 400 Nm

Liste D
Liste A
Liste FU
Liste SU
Liste DM
Liste DM
Liste B
Liste S
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Mechanische Ausfiihrung

Anbaunormen

Flanschmeotor. Flansch nach DIN 42 677
Sonderflansch auf Anfrage
Anbaulage

Beliehig

Bauformen

Kurzzeichen nach DIN IEC 34 Teil 7
IMEB 5, IMB 35

Sonderbauformen auf Anfrage
Flanschgenauigkeit

Mormal nach DIM 42 855

Erhihte Genauigkeit auf Wunsch
Lagerschmierung

K3N nach DIM 51 825 Teill
Lackierung

Schwarz matt, RAL 2005
Lagerschilde und Gehiduse
Hochwertige Leichtmetall-L egierung
Schwingstarke

Rotor dynamisch ausgewuchtet nach
Schwingstirkestufe R, auf Wunsch Schwing-
stérkestufe S nach DIN VDE 0530-14.

Rotor

Rotor mit Selten-Erd-Davermagneten
Schutzart

Maotar IP 65

Bremse IP 65

Fremdlifter IP 55
Wellenende

Mach DIN 748, Teil 3, jedoch genauere Passung
k5, Zentrierung mit Gewinde dhnlich DIN 332 BI 2.
Standardwelle ohne Palifeder.

Welle mit Keilnut: Sonderausfihrung /523,
Spezielle Wellenendan auf Anfrage.

Elektrische Ausfiihrung

Vorschriften

Die Motoren sind Drehstrom-Synchronmotoren. Sie
entsprechen den Bestimmungen fir elektrische
Maschinen DIN VDE 0530.

Spannung

Die Motoren sind in Standardausflhrung fir den
Anschluss an Servoverstdrker mit einer
Zwischenkreisspannung von 325 V= oder
wahlweise 585 V= ausgelegt. Andere Spannungen
sind méglich.

Isolation

Wirmeklasse F nach DIN VDE 0530.

Fir Einsatz in tropischen Gebisten geeignet.

Leistung

Die Motornennleistung in der Typenauswahltabelle
gilt fir die nach DIN VDE 0530 festgelegten
Betriebsbedingungen.

Aufstellungsort < 1000 m dber NN,
Kihllufttemperatur = 40°C, Betriebsart S1.

Wicklungsschutz
Durch im Wickelkopf eingebaute, untereinander in
Reihe geschaltete Kaltleiter (WK, 155°C)

Bremse

Allgemeines

Die Bremse ist eine Davermagnetbremse. Die
Anschlussspannung der Bremse betragt

24 W= 1 10%.

Die Bremse ist als Haltebremse konzipiert, sie dient
zum Feststellen der Motorwelle im Stillstand.
Gelegentliche Lastbremsungen z. B. im Not-Aus-
Fall sind zuldssig. Es empfiehlt sich, den
Bremsgleichrichter durch einen spannungs-
abhéngigen Widerstand (Varistor) zu schiitzen.

Mechanical data

Mounting standards

Flange-mounted motor. Flange according to
DIN 42 677 special flange on inguiry
Mounting position

At choice

Types of mounting

Abbreviations according to DIN |IEC 34 part 7
IMBS5, IMB 35

Special types of mounting on inguiry

Flange dimensions

Machined to “normal tolerances” according to
DIN 42 955

Bearing lubrication

K3N according to DIN 51825 part 1

Finish

Mat black, RAL 8005

Endshields and casing

Made of high-guality light-alloy

Vibration intensity

Raotor dynamically balanced according to vibration
intensity stage R, on reguest vibration intensity
stage S according DIN VDE 0530-14.

Rotor

Rotor eguipped with rare earth-permanent-magnets
Protection class

Maotor IP &5

Brake IPES

External fan motor IP55

Shaft end

MAccording to DIN 748, part 3, but more precise fit
k5, threaded on centerline similar to DIN 332,
sheet 2. Standard shaft without key.

Shaft with keyway special execution (523.
Special shaft ends on request.

Electrical data

Regulations

The motors are three-phase synchronous motors.
They comply with the "Rules for Electrical
Machines™ DIN VDE 0530.

Voltage

In standard execution the motors are rated for the
connedtion to AC-sernvo-amplifiers with a bus
voltage of 325 V= or optional 585 V=, Different
woltages are possible.

Insulation
Insulation class F according to DIN WDE 0530.
Suitable for use in tropical climates.

Performance

The rated cutputs are valid for the operating
conditions specified in DIN VDE 0530, if operated
at an altitude below 3000 feet (1000 m) above sea
level, at an ambient temperature less than 100°F
(40°C), duty class S1.

Winding protection
Several series-connected PTC-themistors
(WK, 155"C) incorporated in the overhang of coils.

Brake

General
The brake is a permanent-magnet bake. The
connection voltage of the brake is 24 V=% 10%.

The brake is a standstill brake. It generally serves
for holding the motor shaft at standstill. Occasional
load brakings e.g. in case of emergency stop are
admissible. It is recommended to protect the brake
rectifier by a voltage dependent resistor (varistor).

Exécution mécanique

Normes de montage

Moteur a flasgue. Flasgue selon DIN 42 677
flasgue spécial sur demande

Position de montage

au choix

Formes de construction

Symboles selon DIM CEIl 34 Partie 7

IME 5, IMB 35

Formes de construction spéciales sur demande
Précision des flasques

Standard selon DIN 42 955, Précision plus élevee
sur demande

Graissage des roulements

K3N selon DIN 51 825 partie 1

Peinture

Couleur noir mat, RAL 2005

Flasques et carcasse

Alliage léger de haute gualité

Amplitude des vibrations

Rotor équilibré dynamiguement selon dasse
d'amplitude R, sur demande selon dasse
d'amplitude 5 conforme a DIN VDE 0530-14.

Rotor

Rotor éguipé d'aimants-permanents a terres rares
Type de protection

Moteur IP 65

Frein IP 65

Ventilateur auxiliaire IP 55

Bout d'arbre

Selon DIN 748, partie 3 mais tolerance reduite k5,
centrage avec taravdage semblable a DIN 332,
page 2. Arbre standard sans rinure de clavette.
Arbre avec clavetage exécution spéciale /523.
Bouts d'arbre spéciaux sur demande.

Exécution électrique

Prescriptions

En gqualité de moteurs synchrones triphasés, ces
mioteurs sont conformes aux dispositions régissant
les machines électrigues selon DIN VDE 0530,
Tension

En exécution standand, les moteurs sont congus
pour &tre raccordés aux servo-amplificateurs a C A
a l'aide d'une tension bus 325 V= ou facultatif de
585 V= Autres tensions sont possibles.

Isolation

Classe d'isolation F selon DIN VDE 0530. Le
mioteur est apte a &tre utilisé dans des régions
tropicales.

Puissance

La puissance nominale du moteur est valable pour
les conditions de service définies dans la norme
DIM VDE 0530, lorsgue l'emplacement est 4 une
altitude inférieure a 1000 m, avec une température
de l'air de refroidissement inférieure a 40°C, type
de senvice S1.

Protection des enroulements

Plusieurs résistances PTC (WK, 155°C) couplées
en série, montées dans la téte de bobine.

Frein

Géndralités

Le frein est un frein a aimant permanent. La tension
d'alimentation du frein est 24 V= + 10%.

Le frein est congu comme frein d'armét pour le
blocage de l'arbre & l'arrét. Des freinages
occasionnels sous charge, par exemple en cas
d'arrét d'urgence, sont admissibles. |l est
recommandé de protéger le redresseur du frein par
une varistance (varistor).

Typ Maotorgriie Haltemoment MNennspannung MNennstrom Trégheitsmoment Gawicht
Type Motor size Stopping torgue Rated woltage Rated current Moment of inertia Wizight
Type Grandeur moteuwr Couple d'arrét Tension nominale Courant nominal Moment d'inertie Poids
Nm V= A= kgm* kg
M50 KSY 0G.. 1,0 24V 0,45 0,68107 0,18
MS 2D KSY 26..D 4,0 24V 0,50 1,8510” 0,38
MS 3 KSY 36.. 8,0 24V 0,75 560107 0,53
MS 4 KSY 46.. 6,0 24V 0,41 1,5010™ 0,70
MS & KSY B66.. 12,0 24V 0,41 3,70-10* 1,20
MS 8 KSY BE.. 32,0 24N 0,67 1,6710° 2,84
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Aufbau der Typenbezeichnung Structure of the type designation Structure de la désignation du type

KSY 000.00-00 00-00-00-00/00....

Motorgrundtype
Basic motor type
Type de base moteur

Baugrifie
Frame size
Grandeur

Polzahl
Mumber of poles
MNombre de pdles

Paketlange in cm”
Length of stater laminations stack in cm’
Longeur de I'empilage en cm”

)

Menndrehzahl (/100 in min’
Rated speed (/100) in min’
Vitesse nominale (/100) en min”

Entwicklungsstand
Development status
Etat du développement

Varianten der Grundtype

(MS = Bremse; FO = Fremdlufter; R.. = Gebersystem; K = Kurzmotor-Ausfihrung; D = D-Baureihe)
Variants of the basic type

(MS = Brake; FO = External fan motor; R.. = Transmitter system) ; K = Compact Version ; D = D-Series
Variantes du type de base

(MS = Frein; FO = Ventilateur auxiliaire; R.. = Systéme capteur); K = Moteur court exécution; D = D-série de fabrication

Inkrementalgeber, Zusatzgerate und Sonderausfihrungen
Encoder, additional devices and special executions
Capteur incrémental, appareils complémentaires et exécutions spéciales

"KSY 05...In mm
, KSY 06... in mm
KSY 06... an mm

Motorgréfie Flansch-Bauformen Flange mounting Fixation a flasque

Motor size DINJIEC IME 5 DINJIEC IME5 DIN/CEI MBS

Grandeur du moteur Baugrife Frame size Grandeur

KSY S6.. aulierhalb Norm exterior to standard hors de norme

KSY 06.. aulberhall Norm exterior to standard hors de norme

KSY 26.. 45 A 80 45 A 80 45 A 90

KSY 36.. 56 A120 56 A 120 56 A120

KSY 46.. 63 A 140 63 A 140 63 A 140

KSY 66.. B0 A 200 80 A 200 80 A 200

KSY 86.. 100 A 250 100 A 250 100 A 250
GEORGII KOBOLD Inlinger Strasse 57 eMail: info@georgii-kobold.de Telefon +49 (0)7451 / 5394-0 2
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Typenauswahl KSY S6. Type selection KSY S6. Choix du type KSY S6.
Umms =230 V
Bamassungs- Bamassungs- Stillstands- Stillstands- Drrahmomant- Induz. Roforraghaits- 5
MOTOI"typ drehzahl spannung momant strom konstante Spannung momant Gewicht
Motor f}.pe Rated spsad Rated wifage Standsfil torgue Sfandsill cumeni Tarqus constani induced volfags Ratar ineria Waight
Choix du moteur Vilesse nominale Tension nominale  Couple 4 /aal  Couranta ['amét G"’;’j”pjf ® Tensioningute MO AN R gy
My U, Mg I jzcay Kig ke dw G
i W Nm A MmiA V000 min” kgme* 107 kg
KSY S615.60 RK/S1 G000 230 0.1 0.60 1,66 10 0,008 0,37
KSY S630.60 RK/S1 G000 230 0,2 0,93 0,21 13 0,008 0,45
Abmessungen Dimensions Dimensions
16 - k 037
| 1
? I
i | |
| R
I
W g Y I [ I
= = T
k2917
k
mit Resolver
Typ with resolver
avec reésolver
KSY 5615.. RK/51 83,0
KSY 5630.. RK/S1 98,0

Technische Anderungen vorbehalten Subject to technical alterations Modifications reservées

GEORGII KOBOLD Inlinger Strasse 57 eMail: info@georgii-kobold.de Telefon +49 (0)7451 / 5394-0 3
GmbH & Co. KG D-72160 Horb URL: http://www.georgii-kobold.de Telefax +49 (0)7451 / 5394-30



e GrOnGH KOBOLD

Typenauswahl KSY 06.

Ume = 230/400 V

Type selection KSY 06.

Choix du type KSY 06.

Bamassungs- Bamassungs- Stillstands- Stillstands- Drrabimomea ni- Induz. Rotoriragheait- .
MO’[GI’Typ drehzahl spannung momant strom konstanta Spannung momant Gemicht
Motor f_WJE Rated spesd Raied voifage Sfandsill ioque  Sfandsill curanf Tamus consfant  Induced volfage Ratar inarfia Waight
Choix du mateur Vitossa nominale Tension nominale  Couple & famst  Courant & Famét G"“;’ﬂ;“; 98 Tangan induite M"”"'“i:r;"f“’b U poige
My u, My la ooy kg Ky dw G
min” W Nm A MmiA /1000 min™ kgm® * 107 kg
KSY 0630.60-1 R4-5 6000 230/400 0.4 1,10 0.36 23,0 0,008 1.2
KSY 0645.60-1 R4-5 6000 230/400 0.6 1,60 0.38 218 0,011 1.3
KSY 0860.60-1 R4-5 6000 230/400 0.8 2,00 0,40 253 0,013 1,5
KSY 0675.60-1 R4-5 6000 230/400 0,85 2,20 043 285 0,017 1.7
Abmessungen Dimensions Dimensions
2 k til o35
Zenirerung
Cenlering L
Centroge 8
ML DING32
25
) -
5| o 2
3 2% [ N I =
K291
k k1
mit Resolver mit Resolver und Bremse
Typ with resolver with resolver and brake
avec resolver avec résolver et frein
KSY 0630..-1 (MS-)R4-5 126.5 160,5
KSY 0645..-1 (MS-)R4-5 1415 175.5
KSY 0860..-1 (MS3-)R4-5 156.,5 190,5
KSY 0675..-1 (MS-)R4-5 1715 205,5

Technische Anderungen vorbehalten

Subject to technical alterations Modifications reservées
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Typenauswahl KSY 26. D

Type selection KSY 26. D

Choix du type KSY 26. D

Bamassungs- Bamassungs- Siillstands- Stillstands- Drehmoment- Induz. Rotoriragheits- N
Motortyp dratzahl bai 230V drehzahl bei 400 V momant strom konstarta Spannung moment Gemichi
Motor type R‘Z’f‘;;g;ad Ra:j;ﬁfd Standstl forque  Standstll curen!  Torque consant  induced valfage Rafar inertia Waight
Choix du moteur Vil Tz’:g”,_’_."”a‘“ w""‘:‘igﬂ”";j"a‘“ Couple & Farél  Courant & Iamét G"T;ma;f: e Tension induite "’””’““i Dﬁ"{”ﬁ“ W poige
Mg | Me, My la oy Kig K. ; dm G
miin” min” Nm A NmiA V1000 min® kgm® * 10~ kg
KSY 264.34 D-R4-B 2000 3400 1,7 1.4 1,21 78,0 0,058 2.0
KSY 264 60 D-R4-B 3400 6000 1,7 27 0,63 397 0,058 2.0
K3Y 268.34 D-R4-B 2000 3400 27 24 1,12 78,0 0,099 3.1
KSY 268.60 D-R4-B 3400 6000 27 38 0,70 45,8 0,089 3.1
Abmessungen Dimensions Dimensions
23 k (k1) (k2] (k3) o0
Zentrierung
Centering _
Centrage | Stecker drehbar 53
M4 DIN33Z '|| rotating plug
\ fiche rotatif —
lll 1
I|I 8 - J
I|I - -
| =
et * \ = |
3_‘ _ - | E
.- _ n
s L * . =
§ = 1
25
——— ——
k k1 k3
mit Resolver mit Resolver und Bremse mit Drehgeber mit Drehgeber und Bremse
Typ with resolver with resolver and brake with encoder with encoder and brake
avec resolver avec résolver et frein avec capltewr avec capteur et frein
KEY 264.. D-(M5-)R4-B 141,0 1910 172,0 2220
KSY 268.. D-(MS-)R4-B 181.0 2310 212,0 2620
Technische Anderungen vorbehalten Subject to technical alterations Modifications reservées
GEORGII KOBOLD Inlinger Strasse 57 eMail: info@georgii-kobold.de Telefon +49 (0)7451 / 5394-0 S
GmbH & Co. KG D-72160 Horb URL: http://www.georgii-kobold.de

Telefax +49 (0)7451 / 5394-30



e GrOnGH KOBOLD

Typenauswahl KSY 36. K Type selection KSY 36. K Choix du type KSY 36. K
Ba = Stillstands- Stillstands- Draty rit- Induz. Rotortraghait i
Mﬁtﬁﬁyp drehzan-ﬁlsbs:irgas(.]‘.-' dmhﬁmrﬂv r:'nmani Isirom Tmmstaml:ﬂ.ja E‘-pgnﬁﬁng rm::!;rﬂ - Gewicht
Motor type R‘Z’fgajﬁ“” Rij’fﬂ;gf‘fd Standsii forque  Standsil cureni  Torgue constant  Induced vollags Ratar ineria Waight
Choix du moteur w“:aﬁ”;”;h“ W“;;;mvh“ Coupls 2/amst  Courant 3 I'amét C"“;':;“; 9% rangon induite M"”"“i :I:r“"" W poids
My My M la 003 Ky Ka do G
min-! min™! N A MmVA Wi1000 min! kgm®* 107 kg
KSY 364.34 K-R4-B 2000 3400 25 2,00 110 839 0,10 3.5
KSY 384.80 K-R4-B 3400 6000 25 3,40 074 494 0,10 35
KSY 368.34 K-R4-B 2000 3400 4.6 3.23 142 93.3 0,16 4.8
KSY 368.60 K-R4-B 3400 6000 46 5,60 0,82 53.8 0,16 4,8
KSY 3612.34 K-R4-B 2000 3400 6.5 4,30 1.51 98.8 0.24 G,1
KSY 3612.60 K-R4-B 3400 6000 6.5 7,90 0,82 54.3 0,24 .1
Abmessungen Dimensions Dimensions
30 k(e k2) k3 0s2
Zentrierung : -~
Centering ? Stecker drehbar 53 )
Cenirage 3 rotating plug | | |
| |
| i 1 F——— g
L-2 W i I:I
A e I E e
s | &7
k k1 k2 k3
mit Resolver mit Resolver und Bremse mit Drehgeber mit Drehgeber und Bremse
Typ with resolver with resolver and brake with encoder with encoder and brake
avec résolver avec résolver et frein avec caplteur avec capteur et frein
KSY 364.. K-(M5-)R4-B 1610 2070 1920 2375
KSY 368.. K-(M3-)R4-B 2010 2470 2320 277.5
KSY 3612.. K-(M5-)R4-B 2410 2870 2720 317.5
Technische Anderungen vorbehalten Subject to technical alterations Modifications reservées
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Typenauswahl KSY 46. K

Choix du type KSY 46. K

Type selection KSY 46. K

Bamessungs- Bamessungs- Sillstands- Stillstands- Drehmoment- Induz. Roforragheits- iy
Motortyp drafzahl bei 230V drehzah bei 400V momant stram konstante Spannung moment Gewicht
Rated spesd Rafad speed A 2
Motor fype at 230V At 400 Sfandstill forque  Sfandsdil cumani  Tarque consiant  induced voliage Ratar inarfia Wi ghi
Choix du moteur w“fzg‘ﬁ"”a‘“ w“:”[;ﬂ”":“d" Couple & Farréf  Courant & Pamét C'”:;’:j:ﬁ P rension induits m“"ij:r“’k Y pids
My My Mg la jzcay Kig ko dm G
min”’ mir? Mm A Mm/A WI000 min! kgm®* 1073 kg
KSY 464 .34-1 K-R4-B 2000 3400 24 2,37 1,01 73,2 0,28 4.8
KSY 464 B0-1 K-R4-B 3400 6000 24 3,80 0.74 43,7 0,28 4.8
KSY 466.34-1 K-R4-B 2000 3400 3.5 2,80 1,25 75.8 0,33 4.4
KSY 466 .60-1 K-R4-B 3400 6000 3.5 4.20 0.83 50.0 0,33 4.4
KSY 488.34-1 K-R4-B 2000 3400 4.4 4,00 1,10 75,0 0,45 6.3
KSY 468 60-1 K-R4-B 3400 6000 4.4 5.60 0.79 49,0 0,45 6.3
KSY 4612.34-1 K-R4-B 2000 3400 6,4 5.80 1.08 77.4 0,615 8.0
KSY 4612.60-1 K-R4-B 3400 6000 6,4 11,30 0,56 42,5 0,615 8,0
Abmessungen Dimensions Dimensions
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k k1 k2 k3
mit Resolver mit Resolver und Bremse mit Drehgeber mit Drehgeber und Bremse
Typ with resolver with resolver and brake with encoder with encoder and brake
avec résoler avec résolver et frein avec capteur avec capteur et frein
KSY 484.. K-(MS-)R4-B 185,0 2210 1920 ca. 2470
KSY 486.. K-(M5-)R4-B 185.0 2410 2120 ca. 267.0
KSY 488.. K-(M5-)R4-B 2050 2610 2320 ca. 287.0
KSY 4612.. KA{MS-)R4-B 2450 3010 2720 ca. 327.0
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Typenauswahl KSY 66.

Type selection KSY 66.

Choix du type KSY 66.

Ums =230V
Bamessungs Bemessungs- Stillsfands- Stillstands- Drrahm oment- Induz. Rotortréghaits- .
Motortyp drabzahl Epannung moment strom konstante Spannung moment Gewicht
Motaor t]rpe Rated spead Rafed volfage Standstil fomque  Siandsil curanit Torgue consfant  Induced volfage Rafor inariia Weighi
Choix du moteur Vitesse nominale  Tenson nominale  Coupla 4 fardt  Courant 8 Iamét C"”;’:;‘: % Tenson indude M"”’““f_ ;ﬁ““' W poids
My Uy My lo 200 L Ky Jin N G
min! W Mm A M, WH 000 min-! kgm®* 107 ]
KSY 666.20-2 R6 2000 230 7.0 6.3 1,11 795 1,2 6.8
Uy =400 V
Ba B Stillstands- Siillstand Drshmomant- Induz. Rotortraghaits- "
Motortyp wehcal  sparming momend skom \onstarte Sparmung moment  Gewicht
Motor type Railed spaad Raifed voltaga Standshl fomue  Standsil curreni  Tomue consfant Inducad valfags Rafor inariia Waeaighi
Choix du moteur nﬂfﬁl Tension nominale  Couple 4 Famét  Courani & Farrét C"‘;";w";ﬁ de Tansion induite M"”"“i gfﬁ“"" W poids
Mu U, My oz Kig ko do G
miin W Mm A Nm/A WA000 min kgm™ " 10 kg
KSY 666.45-2 R6 4500 400 7.0 8.5 0,82 56,0 1.2 6.8
KSY 668.20-2 RE 2000 400 10,0 4.7 212 1375 19 9.0
KSY 668.35-2 R6 3500 400 10,0 8.8 1,13 75,0 15 9.0
KSY 6612.20-2 R6 2000 400 12,7 6.3 2,01 129.0 2.1 13,5
KSY B6612.30-2 R6 3000 400 12,7 8,1 1,56 102,0 21 13,5
KSY 6616.20-2 R6 2000 400 17.8 8.6 207 151,0 28 16,0
KSY 6616.20-2 FO-RE* 2000 400 22,6 10,9 207 151,0 28 181
KSY B6616.30-2 R6 3000 400 17.8 14,8 1,20 840 28 16,0
Abmessungen Dimensions Dimensions
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mit Resolver und wahlweise Bremse

mit Drehgeber und wahlweise Bremse

Typ with resolver and optional brake with encoder and optional brake
avec résoler et du frein facultative avec capteur et du frein facultative

KSY 666.-2 (MS-)R6 267.0 2770

KSY 668..-2 (M3-)R6 287.0 2970

KEY 6612..-2 (MS-)RE 3270 3370

KSY 6616..-2 (MS-)RE6 367.0 K]

* FO = Motor fremdbeliftet. Gesamtlange +107,0 mm.
* FO = Motor with external fan, Total length +107,0 mm.

* FO = Moteur avec ventilateur auxiliaire, Longeur total +107,0 mm.
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Typenauswahl KSY 86. Type selection KSY 86. Choix du type KSY 86.
U =400 V
Ba Ba Stillstands- Stillstands- Drah nt- Induz. Rotrtraghaits )

Motortyp drehzehl spenmng et strom enslants Spenning moment Gawicht

Motor f}ape Raiad spasd Rafed valtage Sfand sl forque Standsfill cumani Torgus congtant  induced volfaga Rofor inarfia W aight

Choix du moteur r:ﬂn‘;::a Tansion nominale  Couple 4 Famdf  Courant 4 Famét G"”;";"; 98 ransionindude """”””i ;ﬂ”’ W e

M, u, My lo 2oy ks ks dw G
miin” W Nm A NmiA WV1000 min™' kgm™* 107 kg

KSY 8612.20 R6 2000 400 23,0 10,7 2,15 1336 7.6 20,0

KSY 861220 FO-RE * 2000 400 30,0 14,4 2,08 133,6 7.6 24,4

KSY 8612.30 R6 3000 400 23,0 19,5 1.18 98,0 7.6 20,0

KSY 8612.30 FO-RG6 * 3000 400 31,0 20,4 1.51 98,0 7.6 24,4

KSY 8616.20 R6 2000 400 30,0 13,2 227 145,0 96 270
KSY 8616.20 FO-R6 * 2000 400 41,0 18,1 227 145,0 96 294
KSY 8616.30 R6 3000 400 30,0 19,9 1.50 96,0 9.6 270
KSY 8616.30 FO-RG6 * 3000 400 41,0 26,8 1.50 96,0 96 294
KSY 8620.20 R 2000 400 35,0 15,4 227 1470 11,5 32,0
KSY 8620.20 FO-RG6 * 2000 400 48,0 211 227 1470 11,5 34,4
KSY 8620.30 R6 3000 400 35.0 23,2 1.50 99,0 11,5 32.0
KSY 8620.30 FO-R6 * 3000 400 48,0 32,0 1.50 8990 11,5 344
Abmessungen Dimensions Dimensions
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mit Resolver und wahlweise Bremse
Typ with resalver and oplional brake
avec résolver et du frein facultative
KSY 8612.. (MS-)RE 397.,0
KSY 8616.. (MS-)RE6 437,0
KSY BB20.. (MS-)RE 477,0

* FO = Motor fremdbeliftet. Gesamtlange +108,0 mm. Hochaufiésende Geber auf Anfrage.
* FO = Motor with external fan, Total length +107,0 mm. Encoders possible, please aks for further information.
¥ FO = Moteur avec ventilateur auxiliaire, Longeur total +107,0 mm. Capleurs sont possibles, veuillez demander des informations.
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